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燃料デブリ取り出し技術

放射性廃棄物の処理・処分

PCV内部状況分析

燃料デブリ・炉内構造物の取り出し技術 燃料デブリ臨界管理技術

燃料デブリ収納・移送・保管技術

ロボットアーム 筋肉ロボット

双腕型ロボット

燃料デブリ検知技術
宇宙線ミュオンで原子炉内部を透視

固体廃棄物の処理・処分

燃料デブリ性状把握

PCV内部調査技術
内部調査ロボットの開発

1号機調査

2号機調査

3号機調査

炉内状況調査

安全系システム(気中-横アクセス工法の概念設計)の検討

大半の溶融物を取り除いた後

解体前の状況（上部筒撤去後）

層構造

金属粒

生成物断面のイメージ

大型MCCI試験生成物の外観

ガラス、オレンジ色の相

サンプリング用
アーム型
アクセス装置
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a.臨界にならないよう
　作業手順を管理

 

  

 
・臨界になったら
　速やかに停止

b.(1)溶解性中性子吸収材(ホウ酸) 
(2)非溶解性中性子吸収材

B4C金属
焼結材

B・Gd入
ガラス材

Gd2O3
粒子

緊急ホウ
酸水注入 

（注）燃料デブリの分布や性状・組成等の情報に基づき必要な技術が選択される。

臨界近接監視

臨界防止

臨界検知

影響緩和

・臨界の兆候を
　速やかに検知
　（格納容器全体）

・臨界に近づいて
　いないかを監視
　（取り出し作業域近傍）


